SIGNO BARIYER BAGLANTI SEMASI
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Mekanik Montaj

1) Bariyerle gelen malzemeleri resim 1 de goruldiigi gibi kontrol edin.

2) Bariyerin kolunun saga mi yoksa sola mi ¢calisacagini belirleyip yay yénini kolun kapanma-
daki yonlinin tersine ayarlayiniz. Bakiniz Resim 2.

3) Resim 4 deki gibi bariyerin zeminini dengeye alin ve ankraj vidalarini ve alt tablay: yerlesti-
rin.

4) Bariyeri resim 5 deki gibi yerlestirin.

5) Bariyerin kolunu ve kol baglanti aparatlarini bariyere resim 6 da oldugu gibi montajini yapin.
6) Kol ve yayin konumunun dogru oldugunu kontrol edin. Resim 7

7) Bariyer kolunu dengeye almak igin resim 12 deki gibi kolu manuele alin. Manuele aldiktan
sonra kolun dengesini bariyer yayini gererek yapin. Bu islemi yaparken kol 45 derece agida ol-
mali ve yay gerdirme islemi sonunda kol ne asagi nede yukar kendi kendine hareket etmeme-
lidir.

8) Bariyer en son durma noktalarini Resim 9 da g6rildugi gibi ayarlayabilirsiniz.

9) Tipik bir bariyer montaji Resim 3 de gdsterilmistir.

Elektronik Baglanti
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Klemensler

1) Faz 220 V AC 50 Hz 1-2
2) Notr

3) Flasor

4) Flagbr

9)0VDC

10) 24 V DC max 200 mA
11) Ortak Ug

12) SCA lamba

13) COR lamba

14) MAN lamba

15) Senkronize baglant
16) Stop (NC)

17) Fotosel Kontak ucu (NC) 10
18) A¢ Dur Kapat Dur

19) A¢ 11
20) Kapat 12
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Trimpotlar
FORCE

SEED
HOLD

Motor gucu
Motor hizi

. Otomatik kapanma bekleme siresi

Dip Switchler

OFF OFF Acma veya kapama butonlarina bastikca hareket
ON OFF Semiotomatik mod. (A¢ dur Kapat Dur)

OFF ON  otomatik kapanma

ON ON Otomatik kapanma devrede ve her zaman kapan
A¢ma islemi yaparken agma komutu geldiginde islemi kesmez.
Kapama komutu geldiginde ters yonde hareket eder.

Flasor hareket baglamadan dnce sinyal vermeye baslar.

Arag fotoselden kurtulduktan TP suresi sonra kapanma devrede
(otomatik ve semi otomatik durumlarda farklilik var?!)

Flasor otomatik kapanma bekleme siresincede devrede
Flasor motordan 2 sn.6nce devrede

Fotosel agilmada da devrede

Kol acikken ikaz lambasi tek yonli yol icin aktif olur

Kol acikken ikaz lambasi ¢ift yonlii yol icin aktif olur

Programlama dip switchleri
Programlama dip switchleri

Fotosel Baglantisi
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Fotosel baglantisi yukaridaki sekilde yapilmalidir. Eger Fotosellerinizin alici karti 4 10 ise 3 ve 4 U sirasi ile

11 ve 17 baglayiniz.



Harici Ahci Baglantis

PROGRAMLAMA
1) Kolu yari agik pozisyona getirin. 1 1
2) Dip switchlerden 10 lu olandan 1 ve 2 li olandan 1 i ON konu- pngnnnnn 1
muna getirin. Bakiniz yandaki sekil. 234586 TR9 M 1112

3) Close Butonuna basili tutun. Kol hareket edince birakin. Kol ilk énce asagi daha sonra yukari sonra tek-
rar asagi inip programi tamamlayacaktir.

*** Eger motor ilk olarak agilmaya dogru hareket ederse dur komutu verin ve motor kablolarinin ve limit
switch kablolarinin yerini degistirin.

M

4) Kol tamamen kapandiktan sonra dip switchleri yandaki sekildeki gibi yapiniz. N
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Senkronize Baglanti

B Contral unit "MASTER" [dip-swilch 12 in OFF] | Contrl unit "SLAVE " [dip-swilch 12 in ON) -
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1) Heriki bariyeride norma sekilde baglayin. Sadece bir takim fotosel kullanin ve bu 1 takim fotoseli Master
olan bariyere baglayin.
2) Master bariyerden Slave bariyere olan baglantilar Ustteki resimde goziikmektedir.

Master Slave
9 9
15 15
3) Slave olan bariyerin 7-8- 17 numarali klemenslere herhangi bir kablo baglantisi yapmayiniz.
4) Programlamay Master bariyer tzerinden yapiniz.

KUMANDA TANIMLAMA
Kumanda tanitma iglemi iki sekilde olmaktadir.
MOD 1 ve MOD2 seklindedir.

MOD1 Kumandanin ayni butonu ile step by step(ag-dur-kapat) calistirma.
1) Alicinin Uzerindeki butona basip cekin.
2) Kumandanin tanitmak istediginiz butonuna 7 saniye kadar basili tutun.
3) Alicinin tzerindeki 1s1gin sénmesini bekleyin.
4) Kumanda tanitiimistir.

MOD2 Kumandanin butonlart;
1.Buton  Ag-Dur-Kapat-Dur
2.Buton Kismi Agma
3.Buton Ag
4 Buton  Kapat seklinde tanitilir.

1) Alicinin Uzerindeki butona basil tutun

2) Alicinin Uzerindeki 1s1k yaninca elinizi ¢ekin.

3) Kumandanin 1. butonuna 10 saniye kadar basih tutun.

4) 10 saniye sonra kumandanin butonundan elinizi ¢ekin.

5) Alicinin Uzerideki 1sik sénliince kumandaniz yukaridaki gibi ¢aligir.

**FEX  MOD2 kumanda tanitimi sadece SMXI ve SMXIS alicilarda (soketli alicilarda) calisir.

*FEEE SMX2 de MOD2 seklinde tanitim yaparsaniz. 1. kanali 1. buton, 2. kanali 2. buton c¢alis-
tirir.

*kkkk

Kumanda alicisi kendi tizerinde olan motorlarda sadece MOD1 geklinde okutma yapilir.

UZAKTAN KUMANDA SiLINME

* Alicinin butonuna basin ve basil tutun

* Led uzun sire yanacak ve daha sonra sonlp 1 sn ara ile yanip sénmeye baglayacak
* Led 3'linci kez yandiginda butonu birakin ve 10 sn bekleyin

* islem dogru yapildiysa alici Gizerindeki LED ¢ok hizh bir sekilde yanip sonecektir.



