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2.1. Teknik Ozellikleri

Calisma Gerilimi 230 VAC
Motor Gerilimi 24V DC
Cektigi Akim 2A - max.6A
Motor Guicl 100 W
Calisma Sicakhgi 15/ +50
Siireklilik %100
Koruma IP 23
Max.Kanat Tagsima Kapasitesi 1 x 150 kg
2x120 kg
Acilma Hizi 1 Kanatli 90 cm/sn
2 Kanatli 180 cm/sn
Kapanma Hizi Acilma Hizinin %70'i kadar
Olgiiler Sekil.A h=118 mm / W=180 mm / L= Max. 6000 mm

3. OTOMATIK KAPININ GALISMA PRENSIBI

3.1. Galisma Prensibinin Agiklanmasi

Radar veya buton kontrolu (sifreli buton, kartli sistem vb.) ile acilir, otomatik olarak kendiliginden
kapanir. Agildiktan sonra 1 ile 60 sn. arasinda ayarlanabilen bekleme slresi sonunda kapanmaya
gider.

Aclimada ve kapanmada yavas basla-yavas dur prensibiyle galisarak sistemi sert hareketlerin
verebilecedi hasarlardan korur.

Kapanmaya giderken emniyet fotoseli sensérlerinin birbirini gérmesi engellendiginde durur ve
acilmaya gider. Emniyet fotoseli sensorleri arasindaki engel kalkana kadar acik bekler.

Kapanmaya giderken herhangi bir sikisma algiladiginda durur ve acilmaya gider. Agildiktan sonra
cok yavas bir sekilde kapanmaya gider. ikinci kere sikisma algilarsa emniyet agisindan durur.
Sikisma sebebi kontrol edildikten sonra resetleme yapilarak tekrar ¢alistirilir. Sayet ikinci
kapanmasinda herhangi bir sikisma algilamadiysa yavasca kapanir ve normal ¢alismasina devam
eder.

Acilmaya giderken herhangi bir sikisma algiladiginda durur. Sikisma sebebi kontrol edildikten sonra
resetleme yapilarak tekrar calistirilir.

Elektrik kesilmesi durumunda kapi kanatlari el ile rahatgca acilip kapanabilir. Veya elektrik
kesilmelerinden etkilenmemesi i¢in 24 volt aki baglanabilir.

Acllma ve kapanma hizlari ile yavaslama mesafeleri ayarlanabilir.

Otomatik calisma iptal edilerek bir buton ile a¢ ve dur - kapat ve dur komutlariyla galistirilabilir.
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Hava sirklilasyonunu kesmek igin arka arkaya kurulan iki kapi arasinda senkronize galismayi saglar.
Yangin alarmi sistemi baglanabilir, yangin alarmi aldiginda kapiyi agar ve agik bekletir.

Mekanizmada veya aksesurarlarda olusan bir arizayi kontrol Unitesi Gzerindeki ekranda ve fonksiyon

segicinin ariza tanimi panelinde gdsterir.
Fonksiyon segcicinin kullanici paneli ile 5 farkli galisma sekli tercih edilebilir.

3.1. 1. Mekanik Sistem

Mekanizmanin yerine montaji yapilirken dikkat edilecek hususlar;

Mekanizma yatay terazide sabitlenmelidir. Mekanizmaya takilan kapi kanatlari
Terazi hata payl max. 1,8 mm dir. zemine dik durumda sakulinde olmalidir.

S TTRT 5

MAX £+ 1,8 mm =+ 0,5°

I
ik 6nce tekerlek askilarini takilacak olan kapi Daha sonra tekerlek askilarini
kanadina takin. tekerleklere baglayin.
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Mekanik montaji bitirdikten sonra kapi kanadinin altina takilan kilavuzun dogru takildigindan ve kapi
kanadinin kilavuz tzerine baski yapmadigindan emin olun.

Tekerlek gurubunda ortada kisimda olan gergi tekerleginin baskisini kontrol edin.ilk énce bosa
¢ikarin, sonra yukari degecek kadar kaldirip vidasini sikin.
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3.1. 2. Elektriksel Sistem
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1- 24V + Enerji 1- Motor (kirmizi) | 1-Buton 1-24V+ 1-24V+

2 - 24V - Enerji 2 - Motor (siyah) 2 - Ortak (Com) 2-24V- 2-24V-

3-GND 3 - Elektrikli Kilit | - 3 - Fotosel 1 3 - Fotosel 2

4 - Akiu + 4 - Elektrikli Kilit | --------- 4 - Ortak (Com) 4 - Ortak (Com)

5 - Ak - JSUUIEEE N R —— 5-GND 5-GND
e 6--- | 6 - Radar 1/ DIS 6 - Radar 2 / DIS

RJ-1/iC RADAR RJ-2 / DIS RADAR RJ-3 /IR 20 E. FOTOSELI

1-24V+ 1-24V+ 1-24V+ TEST BUTONLARL
2-24V- 2-24V- 2-24V- B = Buton test
3 - Fotosel 1 3 - Fotosel 2 3 - Fotosel 3 R1= I radar test
4 - Ortak (Com) 4 - Ortak (Com) 4 - Ortak (Com) R2= Dis radar test
5 - GND 5_GND PR F1 = Fotosel 1 test
6 - i Radar 6 - Dig Radar 6 - ----ee- F2 = Fotosel 2 test
y A— y A— /A — F3 = Fotosel 3 test
e — 8- e —
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4. OTOMATIK KAPININ GALISTIRILMASI

4.1. Otomatik Kapinin galigtiriimasi
Mekanik montaj tamamlandiktan sonra kapi kanatlari yari agik konuma getirilir.
Enerji butonuna basilarak sisteme eneriji verilir.

Sisteme enerji verdikten 3 sn. sonra kapi kendiliginden bir kez yavasca acilir ve kapanir.
(kontrol Unitesi ekraninda 1-2-3 rakamlari gorindr).

Kap! normal ¢alisma durumunda hazirdir.
& NOT : Otomatik kapi ¢calisma parametreleri standart 6¢ii araliginda uretilmis
¢ift kanatli,tek kanath ve teleskobik kanath kapilar ¢alistiracak sekilde

ayarlanmistir.

Normalden biiyiik ve agir olarak liretilmis kapi kanatlan kullanildiginda
calisma parametreleri kullanilan kapi1 kanadina uygun olarak ayarlanmahdir.

& Parametre seviyeleri degistirilirken sikigma hassasiyeti ayar1 (prmt.o4-C4)
insana zarar vermeyecek seviyede ayarlanmalidir.

4.2. Parametreler

P1 <-- Programa giris / seviye -

P2 ESCAPE| Cikis

<« = = ESCAPE ENTER = = >

P3 ENTER | Onay

P4 --= Programa giris / seviye +

Parametre ayarlarina giris yapabilmek igin P1 veya P4 butonuna 3 sn. basil tutulur.

P1 veya P4 butonuna bas birak yapilarak degisiklik yapilmak isrenen parametre ekrana getirilir.
P3 (Enter) butonuna bir kez basip birakilarak parametreye girilir.

P1 veya P4 butonlarina bas birak yapilarak parametrenin seviyesi degigtirilir.

P3 (Enter) butonuna bir kez basip birakilarak segilen seviye haydedilir.

P4 (Escape) butonuna 3 sn. basil tutularak ¢ikis yapilir.
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Min. Max. Fab.
ol |Ac¢ilmada hizlanma mesafesi 10 99 35
02 |Acgilma hizi 10 80 60
03 |Acllmada yavaslama mesafesi 10 99 28
o4 |Acilmada itme glici 10 99 45
01: %25
o5 KISMi ACMA|02 : %50 01 03 03
03 : %75
00 : Pasif
06 AIRLOCK Koisnzeakior oL ARtr 00 01 00
Cl1 |Kapanmada hizlanma mesafesi 10 99 35
C2 |Kapanma hizi 10 60 35
C3 |Kapanmada yavaslama mesafesi 10 99 50
C4 |Kapanmada itme giicl 10 99 45
C5 |Kapandiktan sonra motor baskisi 10 80 10
bl Ak [POcAc ve bekle 00 01 00
01 : Calismaya devam et
t1 Agildiktan sonra bekleme siiresi (sn) 00 60 01
(1 [Motor yong |2 3tandart yon 00 01 00
01 : Ters yon

ilit |00 : Konum anahtari KAPALI konumdayken kilitle
L1 Elekt.Kilit y 00 o1 00

Modu 01 : Her kapanmada kilitle
00 : Kilit yok (Kapiyr hemen ag)

Elekt.Kilit

L2 Siiresi 01 : Kilit agtiktan 1 sn. sonra kapiyi ag 00 02 01
02 : Kilit agtiktan 2 sn. sonra kapiyi ag
00 : Pasif

F1 Fotosel 1 01 01 00
01 : Aktif
00 : Pasif

F2 Fotosel 2 00 01 00
01 : Aktif
00 : Pasif

F3 Fotosel 3 00 01 01
01 : Aktif
00 : Pasif (NO)

P1 |PANIK CIKISI |01 : Aktif (NC) 00 02 00

02 : Aktif (NO) Buton modu: AC-KAPAT

4.3 Fonksiyon Segici :
Kontrol Unitesine konnektodr ile baglanir, herhangi bir kablo baglantisi ihtiyaci gerektirmez.

Ekranin sag tarafindaki led lambalar ariza durumunda ariza merkezini bildirir.
Ariza ledini séndirmek igin Yukari ve Asagi butonlarina ayni anda basili tutulur.

Ekranin sol tarafindaki panel kullanma amacina goére bes ayri ¢alisma
tipini degistirmeye izin verir. Calisma tipleri asagdidaki gibidir;
Acik bekle - Kismi agilma - Tek yonlii ¢ikis - Otomatik galis - Kapali bekle

- > »> < 4 YR > <

Resetleme : Fonksiyon segici ile mekanizma kapagi agilmadan sistem resetlenebilir.R butonuna
basil tutulur, sari led yaninca birakilir. Yukari ve asagi butonlarina ayni anda basilir,
sari led sonlnce birakilir. R ve Yukari butonuna ayni anda basili tutulur, bitin ledler
yaninca birakilir. 3 sn. sonra sistem kendini resetlemeye baglar.

Tus Kilidi : R ve Yukari butonuna ayni anda basinca aktif olur. R ve Asagdi butonuna ayni anda
basinca pasif olur. Y,
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5. ARIZA UYARI KODLARI

Otomatik kapi ¢alisma sisteminde olusan ariza
durumlari ve aksesuar arizalari uyari kodlari
ile bildirir. Bu uyarilar kontrol tnitesindeki
display Uzerinde rakamsal, fonksiyon segicinin
sag tarafindaki ariza tanimi panelinde led 151k
olarak bildirilir. Fonksiyon segici Uzerindeki
ledlerin yanlarinda ariza bolgesi yazil olarak
tanimlanmigstir. Kontrol Gnitesindeki display
Uzerinde yandaki kodlarla ariza tanimi yapilr;

NOT : Display lGzerinde goriinen kodu silmek
icin P2 (ESCAPE) butonuna 3 sn. basih tutun.

6. SIKGCA SORULAN SORULAR

ol [Kapi agilirken sikisti

02 |Kapi kapanirken sikisti

03 |Yuksek akim korumasi

o4 |Buton arizal

o5 |Radar arizal

06 [Mekanik sikisma var
o7 |Aku voltaji dusuk
08 |Fotosel arizal

09 [Sebeke voltaji disiik
10 |Encoder hatasi

SORU

CEVAP

Elektrik verince kapi ¢calismadi ve display
ekraninda sirasiyla 1-2-3 rakamlari yanip
sénuyor. Sebebi nedir?

Kap! kanadinin altindaki kilavuzun tzerine
oturmadigindan emin olun. Kilavuzun montajinin
dogrulugunu kontrol edin. Tekerlek gurubunda
ortada kisimda olan gergi tekerleginin baskisini
kontrol edin.ilk dnce bosa cikarin,sonra yukari
degecek kadar kaldirip vidasini sikin.

Elektrik verince kapi ¢calismadi ve display
ekraninda strekli 1 rakami yanip sénlyor.
Sebebi nedir?

Fonksiyon secicinin kablosu yerine takil degil.
Kablosunu taktiktan sonra normal galismasina
baslayacaktir.

Display ekraninda surekli 08 rakami yaniyor.
Sebebi nedir?

Fotosel sensorleri birbirini géormuiyor veya
kablolarindan biri montaj sirsinda hasar gérmus
olabilir. Kontrol Unitesi Gzerindeki fotosel test
butonlari ile sorunun kaynagini tesbit edebilirsiniz

Display ekraninda surekli 05 rakami yaniyor.
Sebebi nedir?

Radar surekli komut veriyor. Radarin igindeki
algilama hassasiyet ayari fazla agiimis olabilir.
Algilama hassasiyeti ve radar goris agisi
kontrol edilmelidir.

Display ekraninda surekli 10 rakami yaniyor.
Sebebi nedir?

Encoder ariza uyarisidir. Encoder veya
kablosundan kaynaklanabilecegi gibi, resetleme
sirasinda mekanik sikisma sonucu motor hareket
etmedigi zamanda ayni uyariyi verir. Mekanik
montajin dogru yapildigini kontrol ediniz.
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5. PATLATILMIS RESIM

2
s
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ENERJI BUTONU RADAR TOROID TRAFO AKU KITi ELEKTROMEKANIK KILIiTi

1.Sase

2.Sase kapagi
3.Sase kapag fitili
4.Yan kapak L-R
5.Mantar cita
6.Mantar citasi fitili
7. Tekerlek

8. Mekanik stoper
9. Motor

10. Kasnak disli

11. Triger kayisi
12.Gergi makarasi
13.Enerji butonu

14. Toroid trafo

15. Kontrol Unitesi
16. Fonksiyon segici
17 .Emniyet fotoseli
18. Radar i¢c-Dig

19. Aku

20. Elektromekanik Kkilit
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